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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST - 01.00 - ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE



1. Wstep

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i1 odbioru robot przygotowawczych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace
1 majace na celu wykonanie prac przygotowawczych wystepujacych w obiekcie.
Do prac przygotowawczych przewidziano:

- wytyczenie obiektu w terenie (obstuga geodezyjna),

- usunigcie warstwy ziemi urodzajnej gr.10cm,

- zabezpieczenie terenu prowadzonych robét.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi normami i wytycznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ,ich zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, SST, i poleceniami Inzyniera.

2. Materialy
Dla rob6ét wg SST -01.00 materiaty nie wystepuja.

3. Sprzet
Do prac moze by¢ uzyty dowolny sprzet.

4. Transport
Transport materiatlow z rozbidrki dowolnymi $rodkami transportu (ziemia i humus).
Przewozony fadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

5. Wykonanie robét

5.1.Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot nalezy:

- teren ogrodzi¢ 1 oznakowa¢ zgodnie z wymogami BHP

-zdemontowa¢ ewentualne ,istniejgce zasilanie w energie elektryczna, instalacje
teletechniczng i wodno -kanalizacyjng oraz wszelkie istniejgce uzbrojenie.

6. Kontrola jakoS$ci robot
Ogo6lne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w ST.



7. Obmiar robot
Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano ST.
Jednostkami obmiarowymi s3: m2, m3, szt., mb.

8. Odbior robét.
Wszystkie roboty objete SST-01.00 podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych.

9. Podstawa platnosci
Ptaci si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 1 odebrane przez
Inspektora nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.



SST - 02.00 - ROBOTY ZIEMNE



1. Wstep

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t ziemnych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty ,ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace

1 majace na celu wykonanie robot ziemnych wystepujacych w obiekcie objetym kontraktem.
W zakres tych prac wchodza;

-wykopy pod: fundamenty urzadzen zabawowych 1 wyposazenia,

-korytowanie pod nawierzchnie,

- zasypki,

-transport gruntu.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujagcymi normami i wytycznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania rob6t ,ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST, i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy

Dla rob6t wg SST -02.00 materiaty nie wystepuja.

Do zasypania wykopow moze by¢ uzyty grunt wydobyty z tego samego wykopu, niezamarzniety, i
bez zanieczyszczen takich jak ziemia roslinna ,0odpadki materialow

budowlanych itp.

3. Sprzet.
Roboty moga by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie. Roboty ziemne mozna wykonaé przy
uzyciu dowolnego sprzetu.

4. Transport

Materialy mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

Nalezy je umie$ci¢ rownomierni na calej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed
spadaniem 1 przesuwaniem.

5. Wykonanie roboét

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysoko$ci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora Nadzoru
Kontury robét ziemnych pod wykopy ulegajace poézniejszemu zasypaniu



nalezy = wyznaczy¢  przed przystgpieniem do  wykonywania  robot  ziemnych.
Tyczenie obrysu wykopu powinno by¢ wykonane z doktadno$cig do +/- 5 cm dla wyznaczenia
charakterystycznych punktéw zatamania.

Wykopy powinny by¢é prowadzone bez naruszenia naturalnej struktury gruntu.
Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym
okresie trwania robot ziemnych.

Wykonawca moze przystapi¢ do zasypywania wykopow po uzyskaniu zezwolenia Inspektora
Nadzoru co powinno by¢  potwierdzone  wpisem do  dziennika  budowy.
Zasypanie wykopdéw powinno by¢ wykonane bezposrednio po zakonczeniu przewidzianych
W nim robot.

Przed rozpoczeciem zasypywania dno wykopu powinno by¢ oczyszczone z odpadkow
materialdéw budowlanych i §mieci.

Uktadanie i1 zaggszczanie gruntéw powinno by¢ wykonane warstwami o grubosci: -0,25 m -przy
stosowaniu ubijakow recznych,

-0,50-1,00 m przy ubijaniu ubijakami obrotowo-udarowymi (zabami) lub ciezkimi

tarczami,

-0,40m -przy zageszczaniu urzgdzeniami wibracyjnymi.

Wskaznik zageszczenia gruntu wg dokumentacji technicznej lecz nie mniejszy niz
Js=0,95 wg proby normalnej Proctora, zageszczenie do stopnia Ss 0,97 i Is 1,00.

6. Kontrola jakoSci robot

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST.

Sprawdzenie 1 odbior robdt ziemnych powinny by¢ wykonane zgodnie z normami
wyszczegllnionymi w p.10.

7. Obmiar robot
Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robdt podano ST. Jednostkami obmiarowymi jest: m?® lub m?

8. Odbior robét.
Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST.
Wszystkie roboty objete SST-02.00 podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

9. Podstawa platnosci

Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane
przez Inspektora nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

Wykopy ptaci si¢ za m3 gruntu w stanie rodzimym.

10. Przepisy zwiazane
PN-B-06050:1999  Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.
PN-86/B-02480 Grunty budowlane, Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntow.
PN-B-02481:1999 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe

1jednostki miary.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntow, PN-B-10736:1999 Przewody
podziemne, Roboty ziemne



SST-03.00 - BETON



1. Wstep

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t betoniarskich.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace
1 majace na celu wykonanie betonu i podbetonu w elementach konstrukcyjnych
objetych kontraktem.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujagcymi normami .

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru..

2. Materialy

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST.
Wymagania dotyczace jakosci mieszanki betonowej reguluja odpowiednie polskie normy.
Beton chudy — pod obrzeza.

Beton do konstrukcji musi spetnia¢ nast¢pujace wymagania:

-nasigkliwos¢ - do 5%, badanie wg normy PN-B-06250,

-mrozoodporno$¢-ubytek masy nie wigkszy od 5%,spadek wytrzymatosci na $ciskanie nie
wigkszy niz 20% po 150 cyklach zamrazania i odmrazania (F150),badanie wg normy
PN-B-06250,

-wodoszczelnos¢ wieksza od 0,8 MPa (WS),

-wskaznik wodno-cementowy (w/c)-ma by¢ mniejszy od 0,5.

Sktad mieszanki betonowej powinien by¢ ustalony zgodnie z norma PN-B-06250 tak,
aby przy najmniejszej ilosci wody zapewni¢ szczelne utozenie mieszanki w wyniku
zageszczania przez wibrowanie. Sktad mieszanki betonowej ustala laboratorium Wykonawcy
lub wytworni betondw 1 wymaga on zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.

3. Sprzet.

Ogolne wymagania sprz¢tu podano w ST.

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora
Nadzoru.

4. Transport

Ogo6lne wymagania dotyczace srodkow transportu podano w ST.

Mieszanki betonowe mogg by¢ transportowane mieszalnikami samochodowymi

tzw. gruszkami.

[los¢ gruszek nalezy dobra¢ tak aby zapewni¢ wymagang  szybko$¢ betonowania
uwzglednieniem odlegtosci dowozu ,czasu twardnienia betonu oraz koniecznej rezerwy
w przypadku awarii samochodu.

Czas transportu 1 wbudowania mieszanki nie powinien by¢ dluzszy niz:

-90 minut- przy temperaturze + 15 stopni C, -70 minut - przy temperaturze + 20 stopni C, -30

minut -przy temperaturze +30 stopni C.



5.Wykonanie robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w St.

Roboty betoniarskie muszg by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami norm PN-EN-206-1:2003

i PN-637B-06251.

Betonowanie mozna rozpocza¢ po uzyskaniu zezwolenia Inspektora nadzoru potwierdzonego
wpisem do dziennika budowy.

Wytwarzanie mieszanki betonowej powinno odbywac si¢ wylacznie w wyspecjalizowanym
zaktadzie produkcji betonu ktory moze zapewni¢ zadane w ST wymagania.
Mieszanki betonowej nie nalezy zrzuca¢ z wysoko$ci wigkszej niz 0,75 m od powierzchni na
ktorag spada. W przypadku gdy wysoko$¢ ta jest wigksza nalezy mieszanke podawacé za
pomocg rynny zsypowej (do wysokosci 3,0m) lub leja zsypowego teleskopowego (do
wysokosci 8,0m)

Jezeli temperatura powietrza jest wyzsza niz 20 stopni C to czas trwania przerwy nie powinien
przekracza¢ 2 godzin. Po wznowieniu betonowania nalezy unika¢ dotykania wibratorem
deskowania, zbrojenia i poprzednio utozonego betonu.

Na wykonawcy spoczywa obowigzek zapewnienia badan laboratoryjnych przewidzianych
norma

PN-EN 206-1:2003 oraz gromadzenie ,przechowywanie i okazywanie Inspektorowi

Nadzoru wszystkich wynikow badan dotyczacych jakosci betonu 1 stosowanych materiatow.
Bezposrednio po zakonczeniu betonowania zaleca si¢ przykrycie powierzchni betonowej
lekkimi ostonami wodoszczelnymi zapobiegajagcymi odparowaniu widy z betonu 1
chronigcymi beton przed deszczem i nastonecznieniem.

Przy temperaturze wyzszej niz +5 stopni C nalezy nie poézniej niz po 12 godzinach
od zakonczenia betonowania rozpocza¢ pielegnacje wilgotno$ciowa betonu i prowadzié
ja co najmniej przez 7 dni (przez polewanie co najmniej 3 razy na dobg).

Przy temperaturze otoczenia + 15 stopni C i wyzszej beton nalezy polewaé w ciaggu pierwszych
3 dni co 3 godziny i co najmniej 1 raz w nocy , a nastgpne dni co najmniej 3 razy na dobe.
Woda stosowana do polewania betonu powinna spelnia¢ wymagania normy PN-B-32250.
W czasie dojrzewania betonu elementy powinny by¢ chronione przed uderzeniami i drganiami
przynajmniej do chwili uzyskania przez niego wytrzymalos$ci na $ciskanie co najmniej 15 MPa.
Dla powierzchni betonu w konstrukcji nosnej obowigzuja nastgpujace wymagania:
- wszystkie betonowe powierzchnie muszg by¢ gtadkie i rowne ,bez zaglgbien migdzy ziarnami
kruszywa, przetomami i wybrzuszeniami ponad powierzchnige,

-peknigcia i rysy sg niedopuszczalne.

Wykonanie podbetonu

Przed przystgpieniem do uktadania betonu nalezy sprawdzi¢ podtoze pod wzgledem nos$nosci
zatozonej w projekcie technicznym.

Podtoze winne by¢ réwne, czyste i odwodnione.

Beton winien by¢ rozkladany w miar¢ mozliwosci w sposob ciagly z zachowaniem kontroli
grubosci oraz rzednych wg projektu technicznego.

6. Kontrola jakoSci robot

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w ST.

Kontrola jakos$ci wykonania betonéw polega nas sprawdzeniu zgodnosci z projektem oraz
podanymi wyzej wymaganiami. Roboty podlegaja odbiorowi.

7. Obmiar robot



Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano ST.
Jednostkami obmiarowymi jest 1 m3 wykonanej konstrukcji i 1 m3 wykonanego
betonu.

8. Odbior robaot.

Ogo6lne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST.

Wszystkie roboty objete SST-04.00 podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych
wg zasad podanych wyzej.

9. Podstawa platnosci
Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez
Inspektora nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Przepisy zwigzane

PN-EN-206-1:2003 Beton

PN-EN 196-1:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenie wytrzymatosci

PN-EN 196-3:1996  Cement. Metody badan. Oznaczanie czaséw wigzania i stato$ci

objetosci

PN-EN 196-6:12997  Cement. Metody badan. Oznaczenie stopnia zmielenie. PN-B-30000:1900
Cement portlandzki

PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami

PN-B-03002/Az2:2002 Konstrukcje murowe niezbrojone .Projektowanie i obliczanie. PN-EN
10008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek



SST-04.00- KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM

I ZAGESZCZANIEM PODLOZA



1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru koryta gruntowego wraz z profilowaniem i1 zageszczaniem podtoza.

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy zlecaniu
1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot
przy wykonywaniu  koryta  gruntowego pod  nawierzchnie 1 obejmuja:
- wykonanie koryta

- transport ziemi z koryta - koszt utylizacji ziemi

-badanie no$nos$ci gruntu rodzimego ,

- profilowanie i1 zaggszczanie podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi normami ST- "Wymagania ogdlne"

1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST -"Wymagania ogdlne".

2. Materialy
Nie wystepuja.
3. Sprzet

Sprzet mechaniczny ,ktory moze by¢ stosowany do wykonania, profilowania
1 zaggszczania koryta ziemnego pod nawierzchnie oraz zatadunku ziemi:

- koparka o poj. tyzki 0,6 m3,

- spycharka gasienicowa,

- rowniarka samojezdna,

-walec wibracyjny samojezdny.

4. Transport

Do transportu gruntu uzyskanego z korytowania mogg by¢ stosowane samochody samowyladowcze 5-
10 t.



5. Wykonanie roboét
5.1.0g6lne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST -"Wymagania ogolne"

5.2. Zakres wykonywanych robot 5.2.1. Zasady ogodlne
Wykonawca powinien przystagpi¢c do wykonywania koryta bezposrednio przed
rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wcze$niejsze
przystapienie do wykonanie koryta i wykonywanie tych robdt z wyprzedzeniem jest
mozliwe wylacznie za zgoda Inspektora Nadzoru ,w korzystnych warunkach
atmosferycznych.
W wykonanym korycie nie moze odbywac si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z
wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2.2. Wykonanie koryta

Do wykonania koryta nalezy stosowa¢ rowniarke lub spycharke uniwersalna.
Ostateczne profilowanie nalezy wykonac r¢cznie.

Odspojony grunt nalezy odwiez¢ na odpowiednie sktadowisko.

5.2.3. Profilowanie podioza
Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Nalezy usung¢ bloto 1 grunt, ktéry ulegl nadmiernemu nawilgoceniu.
Po oczyszczeniu powierzchni podtoza, ktore ma by¢ profilowane nalezy sprawdzi¢, czy
istniejgce rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych
rz¢dnych podtoza. Zaleca sig, aby rzgdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej
5 cm wyzsze niz projektowane rzgdne podtoza.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystgpuja zanizenia poziomu w podtozu
przewidzianym do profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokos¢
conajmniej 10 cm, dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowigzujace dla
gornej warstwy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych
wysokosciowych 1 zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia
okreslonego w projekcie.
Jezeli rzedne poditoza przed profilowaniem nie wymagaj dowiezienia i wbudowania
dodatkowego gruntu, to przed przystgpieniem di profilowania oczyszczonego podtoza
jego powierzchni¢ nalezy dogesci¢ 3-4 przejsciami $redniego walca stalowego
gladkiego. Do profilowania podtoza stosowaé réwniarki . ciety grunt powinien by¢
wykorzystany w robotach ziemnych.

5.2.4. Zaggszczanie podtoza

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystgpi¢ do jego dogeszczenia przez
watowanie. Jakiekolwiek nierdwno$ci powstale przy zaggszczaniu powinny by¢
naprawione przez Wykonawce w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

5.2.5. Utrzymanie koryta

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z wykonaniem koryta nastapi przerwa w robotach 1
Wykonawca nie przystgpuje natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien
zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie
folii lub inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu ,to przed przystgpieniem do uktadania
podbudowy nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego osuszenia.

Po osuszeniu podloza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
dodatkowe naprawy wykona on na wtasny koszt.



6. Kontrola jakosci robot
Ogolne zasady kontroli rob6t podano w St-" Wymagania og6lne"

6.1.0go6lne zasady kontroli jako$ci robot

W  czasie robodt Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne
w zakresie 1 z czgstotliwoscia gwarantujaca zachowanie wymagan jakosci robot, lecz
nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej specyfikacji.

6.2. Badanie i pomiary wykonanego koryta i podtoza 6.2.1 Zaggszczanie podtoza
Zageszczanie podto0za nalezy kontrolowaé wg punktu 5.2.4

6.2.2. Cechy geometryczne

a. Rownos¢

Nieréwnosci profilowanego 1 zaggszczanego podloza nalezy mierzy¢ tata co 20 m
w  kierunku  podluznym.  Nieréwnosci  poprzeczne nalezy mierzy¢ tatg  co
najmniej 10 razy na 1 km. Nierownos$ci nie mogg przekraczac¢ 2 cm.

b. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomocg 4-metrowej taty 1 poziomicy, co
najmniej 10 razy na 1 km 1 dodatkowo we wszystkich punktach gtownych lukow
poziomych; na poczatku 1 koncu kazdej krzywej przejSciowej oraz na poczatku,
w $rodku i1 na koncu kazdego tuku kotowego.

c. Glebokos¢ koryta i rzedne dna

Glgbokos¢ koryta i rzedne dna nalezy sprawdza¢ co 100 m w osi koryta i na jego
krawedziach. Roéznice pomiedzy rzednymi zmierzonymi 1 projektowanymi nie
powinny przekracza¢ + 1 cmi -2 cm.

d. Uksztattowanie osi koryta.

Uksztattowanie osi koryta nalezy sprawdza¢ w punktach giéwnych trasy

1 w innych dodatkowych punktach rozmieszczonych nie rzadziej ,niz co 100 m.

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz 3 cm

e. Szerokos¢ koryta
Szeroko$¢ koryta nalezy sprawdza¢ co najmniej 10 razy na 1 km.



Szerokos¢ koryta nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigecej niz +10 cm i - 5
cm.

7. Obmiar roboét
Jednostkg obmiaru robot jest Im2 wykonanego koryta oraz profilowania i zaggszczania
podtoza, 1 m3 odwiezionego i utylizowanego gruntu.

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w ST -"Wymagania ogdlne".

8. Odbior robot

Ogo6lne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST- "Wymagania ogdlne".
Odbidr koryta dokonywany jest na zasadach odbioru robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu 1 powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych napraw bez hamowania postgpu robot.

9.Podstawa platnosci
Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-" Wymagania ogélne". Cena wykonania robot
obejmuje:
- roboty przygotowawcze i pomiarowe,
- reczne 1 mechaniczne wykonanie koryta,
- wyw0z ziemi z Koryta,
- utylizacj¢ ziemi,
- profilowanie 1 zaggszczanie podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni,
- przeprowadzenie pomiardw i badan.

10. Przepisy zwiazane i standardy

PN-S-02201  Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. podziaty, nazwy i okre$lenia.
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i fata.
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania



SST 05.00- SPECYFIKACJA TECHNICZNA

NAWIERZCHNIE



1. Wstep

1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i1 odbioru robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni placu zabaw.

1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie nawierzchni:

- nawierzchnia z piasku ptukanego.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, SST 1 poleceniami Inzyniera.

2. Materialy

2.1. Betony, cementy wg SST
1 BI15 -dla fundamentéw pod krawezniki i obrzeza,
2 cement portlandzki ,,25” do zapraw i1 podsypki cement.-piaskowe;j

3. Sprzet

Roboty zwigzane z wykonaniem nawierzchni  mogg by¢ wykonywane recznie i
mechanicznie przy uzyciu sprzgtu:

- rowniarka do rozktadania kruszywa tamanego,

- walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zageszczania,

- pita do cig¢cia kostki 1 obrzezy.

4. Transport

Materiaty na budowe¢ powinny by¢ przewozone odpowiednimi §rodkami transportu, zeby
unikng¢ trwatych odksztalcen 1 dostarczy¢ materiat w odpowiednim czasie (dotyczy
betondw) oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

5. Wykonanie robot

5.1. Roboty przygotowawcze




Roboty zwigzane z zagospodarowaniem terenu nalezy wykona¢ po zakonczeniu robot
budowlanych. Warstwa nawierzchni utozona bgdzie na wczesniej przygotowanym podiozu.
Nawierzchnia musi by¢ wytyczona w sposéb umozliwiajacy ich wykonanie wedlug zalecen
Inspektora Nadzoru.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztaltowania podbudowy i nawierzchni musza by¢ wczesniej
przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie robot przez Wykonawce.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek musi umozliwi¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robo6t 1 nie powinno by¢ wigksze niz co 10 m.

Grunt powinien by¢ jednolity, przepuszczalny 1 zabezpieczony przed skutkami
przemarzania.

Po usunieciu humusu i wierzchniej warstwy gruntu ( gr.-zgodnie z projektem) oczyscic,
wyrowna¢ 1 ubi¢ powierzchnie. Po dokladnym oczyszczeniu wykopu z korzeni dno
wyrowna¢ zages$ci¢ (ubi¢) aby zapobiec w przysztosci osiadaniu gruntu pod wpltywem
obcigzen. Grunt w rejonie przyszitej nawierzchni nalezy zabezpieczy¢ geowldkning.
Przedtem jednak dno wykopu nalezy uformowaé z uwzglgdnieniem docelowych spadkéw
nawierzchni.

5.2. Rozkladanie kruszywa

Rozktadanie piasku ptukanego odbedzie si¢ we wczesniej przygotowanym
korycie drogowym przy pomocy rowniarki z zachowaniem parametréw (grubo$¢ i1 szeroko$¢
warstwy )zgodnych z Przedmiarem Robot.

5.3. Utozenie nawierzchni bezpiecznej pod urzadzenia zabawowe zostanie wykonane z mat
przerostowych o grubosci maty od 20 do 22mm. Mate instalowac zgodnie z wytycznymi w
projekcie technicznym. W komplecie z matami znajduje si¢ system tacznikoéw, ktory zapewnia
idealne zespolenie mat. Powierzchnia maty gumowej ma forme¢ odciskow pierscieni z
otworami, umozliwiajagcymi swobodny wzrost trawy przez mate. Maty gumowe powinny
odpowiada¢ europejskim normom bezpieczenstwa En 1177. Ich powierzchnia sktada si¢ z
potaczonych ze sobg pierscieni , przez ktore moze swobodnie wyrasta¢ zielona trawa.
Potaczenia z istniejacymi nawierzchniami wykonac na istniejagcym poziomie.

Podstawowg zaleta mat gumowych jest fakt, iz przygotowanie terenu ogranicza si¢ do
wyroéwnania i utwardzenia warstwy piasku lub zwiru ,lub warstwie ziemi poro$nigtej trawa
1 pokrytej siatka.

6. Kontrola jakosci

W trakcie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania
kontrolne i dostarcza¢ ich kopie Inspektorowi Nadzoru.

6.1. Roboty ziemne -wg SST
6.2. Nawierzchnie bezpieczne z mat przerostowych — wg wytycznych producenta.

7. Obmiar robot

Jednostkami obmiaru s3:
Obrzeza - 1 krawezniki -mb. nawierzchnie - m2 nawierzchni



8. Odbior robot

Roboty podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych, oraz odbiorowi koncowemu. Odbidr
zageszczone]  warstwy  dolnej dokonywany jest na zasadach odbioru  robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu 1 powinien by¢ przeprowadzony w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowania postgpu robot.
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu
do ich ilosci, jako$ci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce na pismie.

Odbioér ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w Umowie liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot.

Odbioru robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
Nadzoru 1 Wykonawcy. Komisja odbierajagca roboty dokona ich oceny jakosciowe] na
podstawie przedtozonych

dokumentow, wynikow badan 1 pomiaréw ,ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot
z Przedmiarem Robot i ST.

9. Podstawa platnosci

Placi sie za roboty wykonane w jednostkach podanych w p. 7.

Cena jednostkowa obejmuje wszystkie roboty zwigzane z wykonaniem zagospodarowania
terenu wymienione w punkcie 5.0. Cena wykonania robdt obejmuje:

-dostarczenie materiatow i sprzetu niezbednych do wykonania nawierzchni,
-sytuacyjno-wysokosciowe wyznaczenie wykonywanych warstw,

-mechaniczne rozscielenie i zageszczenie warstw podtoza z piasku, pospotki 1 z kruszywa
tamanego ,

-utozenie nawierzchni z kostki,

-wykonanie nawierzchni z mat przerostowych,

-wykonanie nawierzchni z kolorowych lepiszczy,

-utrzymanie wykonanych warstw,

-przeprowadzenie pomiardéw i badan.

10. Przepisy zwiazane.

PN-EN 206-1:2003 Beton.

PN-EN 196-1:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenie wytrzymatos$ci

PN-EN 196-3:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenia czasoéw wigzania i stalosci objetosci.
PN-EN 196-6:1997 Cement. Metody badan. Oznaczenie stopnia zmielenia.

PN-90/B-30000 Kruszywa do zapraw PN-en 1008:2004 Cement portlandzki
PN-88/B-32250 Woda do betonu i zapraw.
PN-B-06050:1999 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie

wykonywania i
badania przy odbiorze.

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw.
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntow.

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych 1
wytrzymatosciowych.

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek.
PN-EN 13139:2004 Kruszywa do zaprawy.



Nawierzchnia boiska do tenisa ziemnego- Wytyczne i producentow

PN-B-01100 Kruszywa mineralne Kruszywa skalne.Podziat ,nazwy i okreslenia.
PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczen
obcych.
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. adania. Oznaczanie ksztattu ziaren.
PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci.
Pn-B-06714-19 Kruszywa mineralne .Badania .Oznaczanie mrozoodpornos$ci
metoda
bezposrednia.
PN-B-06714-20 Kruszywa mineralne .Badania .Oznaczanie mrozoodpornosci
metoda
krystalizacji.
PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci
zanieczyszczen
organicznych.
PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
$cieralnos$ci
w bebnie Los Angeles.
PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo famane do nawierzchni drogowych
PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa 1 nawierzchnia z thucznia
kamiennego
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe .Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i

tata.



SST - 06.00 PLAC ZABAW - WYPOSAZENIE



CZESC OGOLNA
1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét.

Specyfikacja techniczna odnosi si¢ do wymagan, dotyczacych wykonania i odbioru robot
ktore zostang wykonane w ramach wyposazenia placu zabaw.

Plac zabaw projektowany jest na terenie Miejskiego Zlobka w  Debicy.
Przedmiot zamdéwienia okreslony jest w projekcie architektoniczno — budowlanym. W sktad
zamowienia wchodzi montaz urzadzen zabawowych 1 wyposazenia.

2. Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych

Oprocz samego wykonania robot skladajacych si¢ na wykonanie placow zabaw na

Wykonawcy spoczywac bedzie merytoryczna, formalna i finansowa odpowiedzialno$¢ za

nastepujace prace:

2.1. Prace towarzyszace:

- usuwanie z terenu budowy wszelkich odpadow oraz zanieczyszczen wynikajacych z robot

realizowanych przez Wykonawce (Gospodarka odpadami zwigzana z budowg i

funkcjonowaniem zaplecza powinna speilnia¢ wymagania zawarte w ustawach z dnia 13

wrzesnia 1996 r. o utrzymaniu czystosci 1 porzadku w gminach (Dz. U. Nr 132 z 1996r.poz.622

z pdzniejszymi zmianami),

- nadzorowanie robot wykonywanych przez inne przedsigbiorstwa w ramach umowy o

podwykonawstwie,

- zabezpieczenie robot do chwili ich odbioru lub ubezpieczenie od nadzwyczajnych

okolicznosci odpowiedzialnosci cywilne;.

2.2. Roboty tymczasowe:

- zabezpieczenie robot przed woda opadowa (materiaty, sprzet, urzadzenia, narzedzia, skarpy
wykopow itd.) oraz specjalne dziatania zabezpieczajace przed szkodami na skutek warunkow

atmosferycznych,

- ustawienie, trzymanie 1 usuni¢cie urzadzen poza plac budowy w celu realizacji transportu na
rzecz budowy w warunkach komunikacji publicznej oraz usuwanie ewentualnych szkod

powstatych wskutek tego transportu,

- usuwanie przeszkod utrudniajgcych wykonanie robot,

- ogrodzenie terenu prac budowlanych od dostgpu os6b postronnych.

3. Wymagania dotyczace sprz¢tu i maszyn

Do wykonania robét budowlanych mozna uzy¢ dowolnego sprzgtu i maszyn. W przypadku
zabawek 1 urzadzeh montaz bedzie wykonany przez producenta lub jego autoryzowanego
przedstawiciela 1 on bedzie odpowiedzialny za dostarczenie odpowiedzialnego sprzgtu.

4. Wymagania dotyczace Srodkow transportu

Materialy powinny by¢ przewozone odpowiednimi $rodkami transportu, zeby unikngé
trwalych odksztatcen i dostarczy¢ materiat w odpowiednim czasie oraz zgodnie z przepisami



BHP i ruchu drogowego. Na terenie opracowania srodki transportu powinny mie¢ gabaryty
umozliwiajace przemieszczanie si¢ bez uszkadzania koron drzew i1 krzewow oraz cigzar
nie powodujacy nadmiernego zaggszczenia gruntu (w rejonie stref korzeniowych) i
uszkadzania nawierzchni - do 5 ton.

5. Wymagania dotyczgce przedmiaru i obmiaru robot

Jednostki obmiaru:
- urzadzenia zabawowe 1 wyposazenie: -szt. lub kpl.

6. Odbior koncowy

Calos¢ robot odbiera komisja powotana przez Inwestora na zgloszenie Wykonawcy robot.
Odbidr dokonywane jest w oparciu o wymagania zapisane w dokumentacji projektowej i
przepisach zwigzanych.
W sktad komisji wchodzg przedstawiciele Inwestora i Wykonawcy.

Komisja ma obowigzek sprawdzenia m.in.:

- zachowania stref bezpieczenstwa montowanych urzadzen,

- przestrzegania zalecen instrukcji montazu poszczegbdlnych urzadzen,
certyfikatow uprawniajagcych do oznaczania wyrobu znakiem bezpieczenstwa,

atestow 1 deklaracji zgodno$ci na zastosowane wyroby 1 urzadzenia
posiadania aprobat technicznych i innych dokumentéw normujacych wprowadzanie
wWyrobow

do obrotu i stosowania w budownictwie,
- czy nastgpito uporzadkowanie terenu realizacji zadania,
- czy Wykonawca przy realizacji Inwestycji nie spowodowat zniszczen mienia 1 terenu w
granicach
placu budowy.
W trakcie odbioru koncowego sporzadzany jest protokét odbioru, Ktéry zawiera
wszystkie ustalenia komisjiw trakcie odbioru. Pozytywny protokot odbioru ,podpisany przez
czlonké6w komisji stanowi podstawe do rozliczenia robot. Po sporzadzeniu 1 podpisaniu
bezusterkowego protokotu odbioru koncowego robdt komisja dopuszcza przedmiotowy
teren do uzytkowania.

CZESC SZCZEGOLOWA

1 . Roboty w zakresie wyposazenia placow zabaw.

Wszystkie elementy zabawowe musza odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w projekcie
architektonicznym, zachowaé takie same wzory, takg samg funkcjonalno$¢, minimum
takie wymiary, minimum t3 sama jako$¢ materiatow jak w dokumentacji projektowe;.
Urzadzenia zabawowe muszg posiada¢ certyfikaty na spetnianie normy PN-EN 1176
Infrastruktura towarzyszaca typu tawki, kosze musi posiada¢ deklaracje zgodno$ci z normag
PN-EN 1176.



1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikacji technicznej sa wymagania szczegdlowe
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z montaze i wznoszeniem gotowych
konstrukc;ji.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.3.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty ,ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie robot zwigzanych z ksztattowaniem placow zabaw oraz
montazem i wznoszeniem gotowych konstrukeji.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami 1
wytycznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ oraz za zgodnos$¢ z SIWZ 1 poleceniami
Zamawiajacego.

1.6. Materialy

1. Lawki, stoty — wyrdb gotowy, fabrycznie wykonczony.

2. Urzadzenia zabawowe — wyroby gotowe, fabrycznie wykonczone.
3. Kosze na $mieci - wyrob gotowy, fabrycznie wykonczony.

Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobow.

Urzadzenia do zabawy muszg spetnia¢ nast¢pujace wymogi:

- podstawowe surowce uzyte do wykonywania zabawek: elementy stalowe zabezpieczone
antykorozyjnie zgodnie z opisem, stal nierdzewna, plyta HDPE malowane farbami
akrylowymi.

- zlacza konstrukcji trwale odporne na czgste luzowanie si¢ (specjalna konstrukcja $rub i
zabezpieczen)

- sprezyny do zabawek specjalnie do tego celu konstruowane 1 testowane,
- wszystkie $ruby 1 wkrety przykryte gladkimi, samo zatrzaskujagcymi si¢ nasadkami
ochronnymi z odpornego na uderzenia 1 niepalnego tworzywa,
- siatki 1 linki wykonane z materialu uniemozliwiajacego przecigcie z zewnetrzng ostona,



- czesci stalowe ocynkowane 0gniowo, malowane proszkowo,
- cze$ci z tworzyw sztucznych odporne na dziatanie stonca oraz niskich 1 wysokich temperatur.
Wszystkie zastosowane przez Wykonawce urzadzenia musza by¢ zgodne z opisanymi w
projekcie budowlanym pod wzgledem:

- gabarytow 1 konstrukcji (wielko$¢, rodzaj 1 liczba elementéow sktadowych),
- charakteru uzytkowego (tozsamos$¢ funkcji),

- charakterystyki materiatowej (rodzaj i jako$¢ tworzywa),

- parametrow technicznych ( np. trwato$¢, konstrukcja, fundamentowanie itp.),
- parametrOw bezpieczenstwa uzytkowania (nieurazowos$¢, nietoksycznos¢, zasigg strefy
bezpieczenstwa, wysokosci upadkowej, itp.),

- wygladu (struktura, faktura, barwa, proporcje elementow sktadowych).

Urzadzenia i zestawy zabawowe maja by¢ jak najbardziej zblizone sposobem konfiguracji i
wielko$cia do przedstawionych w dokumentacji budowlanej. Zamawiajacy dopuszcza
rozwigzania rownowazne.

1.7. Sprzet

Roboty zwigzane z ksztaltowaniem placéw zabaw oraz montazem i wznoszeniem
gotowych konstrukeji moga by¢ wykonywane r¢cznie lub mechanicznie przy uzyciu
dowolnego typu sprze¢tu.

1.8. Transport

Materiaty na budowe placu zabaw powinny by¢ przewozone odpowiednimi §rodkami
transportu,

Zeby uniknaé uszkodzen, trwatych odksztalcen oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu
drogowego.

1.9. Wykonanie robot

1.9.1. Zamontowanie elementéw malej architektury Lokalizacja urzadzen — zgodnie z
projektem budowlanym.

Montaz — wykopanie dotkéw pod gotowe prefabrykaty fundamentowe, rozplanowanie
nadmiaru ziemi i osadzenie urzadzen wg wytycznych producenta.

1.10. Kontrola jakos$ci robét

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonania robdt z umowg pod wzgledem
zastosowanych materiatlow 1 doktadnosci wykonania.

Wszystkie elementy wyposazenia placu zabaw musza posiada¢ odpowiednie certyfikaty
bezpieczenstwa ich uzytkowania.

1.11. Obmiar robot.
Jednostkami obmiaru s3:
Elementy matej architektury — za 1 szt. lub kpl dostarczonych i zamontowanych urzadzen.

1.12. Odbiér robot



Odbioru robdt dokonuje si¢ na podstawie ogledzin 1 stwierdzenie zgodnosci wykonania robot
z SIWZ i umowa.

1.13. Podstawa platnoSci

Roboty rozliczane zgodnie z zapisami umownymi.



